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RESUMEN LIBRE DEL CURRICULUM

Ernesto Gambao Galan es Ingeniero Industrial (1992) y Doctor Ingeniero Industrial con Premio
Extraordinario (1996) por la Universidad Politécnica de Madrid. Recibié un Beca de Formacion
de Personal Investigador del Ministerio de Educacion (1992-1996), fue Profesor Asociado Tipo
3 (1995-1996) y Profesor Titular de Universidad Interino (1996-1998). En la actualidad y desde
1998 es Profesor Titular de Universidad en la Universidad Politécnica de Madrid y esta adscrito
al Centro de Automatica y Robdtica, centro mixto Universidad Politécnica de Madrid-Consejo
Superior de Investigaciones Cientificas, desde su creacion en 2011. Su investigacion se ha
realizado en el campo de la robdtica y la automatizacién. Desde 1995 ha impartido docencia
oficial en automatica, robodtica y automatizacion en las titulaciones de Ingeniero Industrial e
Ingeniero en Automatica y Electronica Industrial, Grados en Ingenieria de Tecnologias
Industrial, Ingenieria Quimica e Ingenieria en Organizacion Industrial, Master en Ingenieria
Industrial y Automatica y Robdtica y Doctorado en Automatica y Robdtica. Ha participado en
numerosos proyectos de investigacion nacionales e internacionales, siendo investigador
principal de 6 proyectos europeos del Programa Marco, 4 proyectos del Plan Estatal de
Investigacién, 3 proyectos del Ministerio de Industria y varios proyectos con empresas
nacionales e internacionales. Es autor de 56 publicaciones internacionales, numerosas
publicaciones nacionales, varios libros y capitulos de libro, y ha realizado 28 publicaciones en
Congresos. Es autor de 3 patentes internacionales. Ha organizado diversos workshops
internacionales e impartido una sesion plenaria en un congreso internacional. En la actualidad
es presidente de la Comision Académica del Programa de Doctorado en Automatica y
Robotica de la Universidad Politécnica de Madrid. Ha sido evaluador de diversas
convocatorias del Programa Marco de la Comisién Europea y es Revisor de Proyectos
Europeos de dicho Programa Marco. Desde 2002 es miembro del Committee Board de la
IAARC International Association of Automation and Robotics in Construction.



MERITOS MAS RELEVANTES (ordenados por tipologia)
Publicaciones
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A. Brunete, M. Hernando, E. Gambao. Offline GA-Based Optimization for Heterogeneous
Modular Multiconfigurable Chained Microrobots. |IEEE-ASME TRANSACTIONS ON
MECHATRONICS. 18 - 2, pp. 578 - 585. 2013. ISSN 1083-4435. IF: 2,865

A. Brunete, M.Hernando, J. Torres, E. Gambao. Heterogenous Multi-Configurable Chained
Micro-robot for Exploration of Small Cavities. Automation in Construction. 21 -1, pp. 184 - 198.
01/2012. ISSN 0926-5805. IF: 1,5

A. Brunete, M.Hernando, E. Gambao, J. Torres. A behaviour-based control architecture for
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AUTONOMOUS SYSTEMS. 60 - 12, pp. 1607 - 1624. 2012. ISSN 0921-8890. IF: 1,056

Proyectos (como Investigador Principal)

Referencia: DP12017-85738-R

Titulo: ROBOT MODULAR ESCALADOR PARA INSPECCION DE INFRAESTRUCTURAS
Entidad financiadora: Ministerio de Economia y Competitividad. Plan Estatal

Investigador Principal: Ernesto Gambao

Fecha de inicio/duracién: 01/01/2017 (3+1 afos)



Referencia: DP12013-47944-C4-2-R

Titulo: ENTORNOS INTELIGENTES PARA PACIENTES CONVIVIENDO CON ROBOTS
Entidad financiadora: Ministerio de Economia y Competitividad. Plan Estatal
Investigador Principal: Ernesto Gambao

Fecha de inicio/duracién: 01/01/2014 (3+1 afos)

Referencia: 314739

Titulo: Hephestos: Hard Material Small-Batch Industrial Machining Robot
Entidad financiadora: Comunidad Europea (VII Programa Marco)
Investigador Principal: Ernesto Gambao

Fecha de inicio/duracién: 01/09/2012 (38 meses)

Referencia: 026697-2

Titulo: PISA (Flexible Assembly Systems Through Workplace-Sharing and Time sharing
Human-Machine Cooperation)

Entidad financiadora: Comunidad Europea (VI programa marco)

Investigador Principal: Ernesto Gambao
Fecha de inicio/duracién: 01/09/2006 (4 afos)

Referencia: C05050507
Titulo: MICROMULT
Entidad financiadora: Ministerio de Educacién y Ciencia. Plan Nacional

Investigador Principal: Ernesto Gambao
Fecha de inicio/duracién: 01/01/2005 (3 afios)

Referencia: CRAF-1999-71236
Titulo: CAFE: Semi-Automated Cost-Effective Facade Cleaning System
Entidad financiadora: Comunidad Europea (V programa marco)

Investigador Principal: Ernesto Gambao
Fecha de inicio/duracién: 01/11/2002 (3 afios)

Referencia: CRAF-1999-71788
Titulo: SPOT: Automatic Surface Pollution Detection
Entidad financiadora: Comunidad Europea (V programa marco)

Investigador Principal: Ernesto Gambao
Fecha de inicio/duracién: 01/11/2003 (3 afios)

Contratos, méritos tecnoldgicos o de transferencia

Tipo: Contrato

Titulo: Hammer

Entidad financiadora: Easy-Rob GmbH (Alemania)
Investigador Principal: Ernesto Gambao

Fecha: 01.06.16

C.4. Patentes

Denominacion: Improved fluid jet cutting apparaturs (A)
Descripcion de cualidades: HEROIC 1

Tipo de propiedad industrial: Patente de invencion
Fecha: 01/01/2002

Patente Internacional: Si/Licencias: Si

Denominacién: Improved fluid jet cutting apparaturs (B)
Descripcion de cualidades: HEROIC 1



Tipo de propiedad industrial: Patente de invencion
Fecha: 01/01/2002
Patente Internacional: Si/Licencias: Si

Denominacién: Improved fluid jet cutting apparaturs (C)
Descripcion de cualidades: HEROIC 1

Tipo de propiedad industrial: Patente de invencion
Fecha: 01/01/2002

Patente Internacional: Si/Licencias: Si

Otros

Titulo: Revisor de Proyectos Europeos

Tipo de actividad: Responsabilidades en la evaluacion de proyectos internacionales
Ciudad de realizacion: Luxemburgo

Fecha de inicio: 02/12/2014 (6 afos)

Titulo: Evaluador de la convocatoria H2020 ICT del Programa Marco de la Comision Europea
Tipo de actividad: Responsabilidades en la evaluacion de proyectos internacionales

Ciudad de realizacion: Bruselas (Bélgica)

Fecha de inicio: 2019 (actualidad)

Titulo: Evaluador de la convocatoria FP7-2013-NMP-ICT del Programa Marco de la Comision
Europea

Tipo de actividad: Responsabilidades en la evaluacion de proyectos internacionales

Ciudad de realizacion: Bruselas (Bélgica)

Fecha de inicio: 2013

Titulo: Miembro del Committee Board de la IAARC International Association of Automation
and Robotics in Construction

Tipo de actividad: Responsabilidades en la evaluacion de proyectos internacionales Ciudad
de realizacion: Eindhoven, HOLANDA

Fecha de inicio: 01/09/2004 (actualidad)



